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Fbs-PLC High Speed Counter(HSC) 
   بالا)سرعت(شمارنده فرکانس

  

 معمولی ،ميتواند به دهها هرتز PLCبصورت نرم افزاری در يک )پالس(شمارش فرکانس

اگر فرکانس سيگنال ورودی از اين مقدار بيشتر باشد،لازم .)Scan Timeمطابق با (برسد 

تفاده نماييد،در غير اينصورت شمارش  اس(HSC)است که از ورودی شمارنده فرکانس بالا 

  .پالسهای ورودی به درستی صورت نمی گيرد

شمارنده سرعت بالا سخت افزاری . مطرح ميشودPLC برای HSCمعمولا دو نوع 

(Hardware HSC)زار مخصوصي را لازم دارد و شمارنده سرعت بالا نرم  که سخت اف

 به آن ،عمليات Interruptرسال  و اCPU که با بکار گيری (Software HSC)افزاری 

  .کاهش در شمارش پالس را انجام ميدهد/افزايش

Fbs-PLC شمارنده سرعت بالا نرم افزاری را 4 شمارنده سرعت بالا سخت افزاری و 4 تا 

  . می باشند32bitدر اختيار شما قرار ميدهد که همه آنها 

  

 Fbs-PLCمدهای شمارش در شمارندههای سرعت بالا  •
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 Fbs-PLC تنظيم شمارنده سرعت بالا در مراحل •

 

  
  

  

  

  

  

  

   

 شروع

 Win Proladder توسط نرم افزار HSCتنظيم مود شمارش

  ت صحيح انجام دهيداتصالات سخت افزاری و سيم کشيها را بصور

در برنامه Interrupt  را جهت ارسال PV (Preset Value) وCV (Current Value)مقادير 

  اصلي تنظيم نماييد

   را تعيين نماييدInterruptمراحل کاری لازم جهت اجرا در هنگام بروز 

 پايان
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 Winpro Ladder در نرم افزار HSC/HSTتنظيمات  •

  

  از طريق زير ميتوانيد به اين تنظيمات دسترسي پيدا نماييد

  

            
  

  منوی زير ظاهر خواهد شد

  

  
  

Counter Type : ا تايمر سخت افزاری را انتخاب نماييددر اينجا ميتوانيد کانتر و ي  

Counting Mode : بطور مثال (نوع پالس ورودی را ميتواند انتخاب نماييد :U/D,P/R,A/B                                   

 ...)و

A-Pahase :  انتخاب پالس بالا رونده ورودی(Up Puls) اگر مود پالس، P/R       باشد اين مورد 

Pulsود و اگر  خواهد بU/Dباشد اين مود بالارونده خواهد بود   

B-Phase : انتخاب پالس پايين رونده(Down Puls) اگر مود پالس، P/R باشد اين مود جهت 

 باشد،اين مود پايين رونده U/D خواهد بود و اگر مود پالس (DIR)چرخش 

  خواهد بود
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Mask (Mk)  : ورودی مربوط به حالت توقف را تعيين مي نمايد  

Clear (Clr) :  را تعيين مي نمايدورودی مربوط به پاک کردن  

Mask Signal :   منفی يا مثبت بودن سيگنال ورودیMaskرا تعيين مي نمايد   

Clear Signal  :  منفی يا مثبت بودن سيگنال ورودیClearرا تعيين مي نمايد   

Counter Signal :  منفی يا مثبت بودن سيگنال ورودیCounter تعيين مي نمايد را  

HSC Data Length : 16bit 32 ياbit،32 بودن مود کانتر را تعيين مي نمايدbit بدين معنی 

است که از دو رجيستر جهت ثبت مقادير شمارش شده استفاده مي نمايد و 

16bit استفاده مي نمايد از يک رجيستر  

  

 هده مي نماييد را مشاFATEK-PLC های HSCکليه تنظيمات مربوط به در جدول زير  •

  

  
  

 A/Bتکفاز و ( می تواند برسد 920KHz فرکانس ورودی تا  Fbs-MNدر مدلهای سری  •

 )فاز

 A/Bتکفاز و ( می تواند برسد 120KHz فرکانس ورودی تا  Fbs-MCدر مدلهای سری  •

 )فاز
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 فقط شمارنده های سرعت بالای نرم افزاری را پوشش Fbs-MA در مدلهای سری  •

 ميدهد

  

ير تنظيمات مربوط به يک سيستم کنترل برش در قطعات مساوی را مشاهده در مثال ز •

 می نماييد
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  مربوط به CVرا بداخل رجيستر (CV) مقدار رجيستر جاری FUN93با استفاده از  -

HSC0انتقال دهيد   

      CN=0 ، HSC0را تعيين مي نمايد   

      D=0 ، CVرا تعيين مي نمايد   

  DR4096در ( را بخوانيدHSC0 مقدار شمارش شده توسط FUN92با استفاده از  -

 )ذخيره مي شود

 به FUN93  تعيين شده را با استفاده از R0  که توسط  طول برشمقدار پيش تنظيم -

DR4098)  رجيستر داخلی مربوط به پيش تنظيمPV-Preset Value ( انتقال دهيد 

       CN=0 ، HSC0را تعيين می نمايد   

       D=1 ، PVرا تعيين مي نمايد   

 موتور را استارت نماييد -

- Y1 فعال مي نمايد ثانيه  1/0 کاتر را برای 
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جهت کارکرد دقيق کاتر در هنگاميکه مقدار جاری پالسهای شمارش شده به مقدار  •

 به شکل زير نوشته (Subroutine)پيش تنظيم می رسد ،لازم است زير برنامه ای 

 شود

                   
 مربوط به Subroutine بصورت اتوماتيک PLC شود،CV=PVهنگاميکه مقدار  -

HSC0  که با ليبل HSCI0نمايش داده شده را فعال مي نمايد   

 )جهت برش رول( فعال می شودSubroutine ،  Y1با فعال شدن  -

 Scanتوان از بروز خطايي که در اثر  مي FUN74 (Immediate I/O)با استفاده از -

Time بوجود می آيد جلوگيری نمود ،اين دستور Y1 را بلافاصله و بدون توجه به 

Scan Timeفعال مي نمايدغير/ فعال 

  اتتقال مي يابدPV ، HSC0 موقعيت جديد برش محاسبه شده و به FUN11در  -
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 شمارنده (CV) دسترسی به مقدار جاری – FUN92شرح عملکرد 

 (HHSC)سرعت بالای سخت افزاری

 

 
  

 32bitعدد شمارنده سرعت بالای Fbs-PLC، 4 در HSC0~HSC3 شمارنده های -

 UP/DOWN، Puls-Direction، A/BPhaseبا مودهای مختلف شمارش از قبيل پالس 

اين شمارنده ها پالسهای ورودی را به خوبی شمرده . را در اختيار شما قرار مي دهد

 ارسال نمايد بدون آنکه در کارکرد CPU ، Interrupt،مقايسه نموده و می تواند به  

CPUخللی ايجاد نمايد .  

 ASIC در مدار سخت افزار داخلی CV، HSC0~HSC3از آنجاييکه مقادير جاری 

نمی تواند بطور مستقيم اين  Win Proladderاست،نرم افزار قرار داده شده 

بنابراين بايد اين فانکشن را به کار گرفت تا بتوان . فراخوانی نمايدASICمقادير را از 

 خواند و آن را در رجيستر مناسبی که قابل HSC را از سخت افزار CVمقادير

نمودار زير چيدمان . باشد،ذخيره نمودWin Proladderخواندن توسط نرم افزار 

CVوPV در ASIC و رجيسترهای CVوPV وابسته به آنها  در PLC مربوط به 

HSC0~HSC3را نمايش ميدهد .  
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 در اين CN که توسط CV، HSC شود،مقدار EN=1هنگاميکه پايه کنترل عملکرد  -

 منتقل مي PLC خوانده و به رجيستر مربوط به ASICفانکشن مشخص شده را از 

 ذخيره مي شود DR4096 خوانده شده و در HSC0 مربوط به CVور مثال بط(نمايد

 ) ذخيره می شودDR4100و در رجيستر  خوانده شده HSC1 مربوط به CVويا 

 دارد،برای خواندن CPU در PV يک رجيستر مشابه ASIC در PVبا وجود اينکه  -

که  نيازی نيست به آن دسترسی داشته باشيد،بدين علت ASIC در PVمقدار 

  نوشته می شودPV، CPUهمان مقدار در رجيستر 

- HSTA تايمری است که با زمان پايه (Time base) ، 1/0 ي  ميلی ثانيه کار م

 ميلی 1/0 اين تايمر نشانگر زمان سپری شده در واحدهای (CV)مقدار جاری .کند

 ثانيه ميباشد
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 در PV و پيش تنظيم CV نوشتن مقادير جاری – FUN93شرح عملکرد 

 (HHSC)شمارنده سرعت بالای سخت افزاری 
  

  

                                                
S :  مقادير يا رجيستر برای نوشتن درCVو  PV  

 CN :  شمارهHSCمربوطه جهت نوشتن اطلاعات   

         0=HSC0 / HST1(High Speed Timer) 
       1=HSC1 / HST2                                                                                          

    2=HSC2 / HST3                                          
                    3=HSC3 / HST4                                          

4=HSTA                                                       
D :  تعيينCV يا PV برای 0( جهت نوشتن اطلاعات CVبرای 1 و PV(  

  

رجوع نماييد تا از ارتباط ما  FUN92وضيحات جهت کار با اين فانکشن ابتدا به ت -

 و رجيسترهای مربوط به آنها مطلع HSC0~HSC3 در PV و CVبين مقادير 

 شويد

 مربوط به PV و CVهای  شود،مقادير رجيسترEN=1هنگاميکه پايه عملکرد  -

HSC تعيين شده بوسيله   CN در،  CVو  PV های داخلی ASICنوشته ميشود  

 را تنظيم نماييد،هنگاميکه PVدر اکثر کاربردها لازم است که مقدار پيش تنظيم  -

 را بلافاصله  Interrupt سيگنال ، برسد، کانترPVمقادير شمرده شده به مقدار 

 شما ميتوانيد انواع Interrupt استفاده از امکان  ارسال مي نمايد،باCPUبه 

 را انجام (Positioning Control)دقيق و کنترل مکان مختلفی از شمارشهای 

 دهيد

 مربوط به CV ،مقادير جاری رجيسترهای PLCدر هنگام قطع برق تغذيه  -

HSC0~HSC3 در ASIC بصورت اتوماتيک خوانده شده و در رجيسترهای CV 

 نوشته ميشود،و در هنگام وصل مجدد تغذيه CPU در HSC0~HSC3مربوط به 

 . نوشته ميشودASIC مربوط به CVورودی اين مقادير در داخل 
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 تشخيص PLCاگر در پروژه شما ضروری است که هنگام وصل شدن برق را 

مقادير بايد صفر شوند ويا از مقدار معينی شروع به کار برای اين کار دهد،

 را در HSC مربوط به CV با استفاده از اين فانکشن مقادير د،سپس شما بايدننماي

ASICبنويسيد   

 بنويسيد ،اين امر باعث مي HSTA مربوط به PVهنگاميکه يک مقدار غير صفر را در  -

 مربوط به آن فعال شده و مکررا برای هر Interrupt و HSTAIشود که زير برنامه 

“PV x 0.1 ms”فعال شود   

  

 
 ه عملکرد اين فانکشن را مشاهده مينماييددر مثال زير نحو •

  

                                               
 HSC0 مربوط به CV از صفر به يک تغيير مينمايد مقدار جاری M0هنگاميکه وضعيت  -

  يشود نوشته مFUN93 توسط ASICتبديل به صفر ميشود ،ودر سخت افزار 

  مينمايدCVشروع به شمارش مقادير جاری  FUN92 ، صفر شود M0هنگاميکه وضعيت  -

 DR4098 را به R500 مقدار FUN93 از صفر به يک تغيير مينمايد،M1هنگاميکه وضعيت  -

  منتقل مينمايدASIC را به سخت افزار PVمنتقل نموده ومقدار پيش تنظيم 

 Interrupt شود،فرمان R500هر موقع که مقدار جاری شمارش شده برابر مقدار  -

   اجرا خواهد شدHSC0I فعال شده وزير برنامه HSC0 مربوط به

  


